RESZLETEK
Dr. Tettamanti Tamas az MMA Michelberger Mesterdijra
Rugalmas forgalomirdnyito rendszer tervezése és megvaldsitdsa
automatizdlt jarm(i- és kézlekedéstechnoldgidk teszteléséhez
cimmel beadott palyazatanak birdlatabdl

A palyazé 39 éves, PhD tudomanyos fokozattal rendelkezé alkotd, aki az eredményeket
meghatdrozé ,Mester és tanitvanya” kapcsolatban, szakmai egylttm(kodésben
Magyarorszagon, a BME Kozlekedésmérnoki és Jarm({imérnoki Karan érte el. A ,,Mester”, Dr.
Varga Istvan egyetemi tanar, az MTA doktora szakterilete a kozuti kozlekedési folyamatok
modellezése és irdnyitdsa. Tudomanyos munkai sordn a kozuti forgalomirdnyitas vizsgalatat
az iranyitdselmélet rendszerleird szemléletével és eszkoztaraval végzi. Ennek keretében az
elmult években feltarta a kozuti kozlekedésben meglévé modellezési, allapotbecslési és
irdnyitasi problémak egy részét és azokra a modern irdnyitaselmélet segitségével adott
hatékony megolddsokat. Eddig ketten szereztek PhD fokozatot a témavezetésével, akik kozil
az egyik a palydzé tanitvany: Tettamanti Tamas.

A ,Tanitvany”: Dr. Tettamanti Tamas egyetemi docens kutatdsi és egyben ipari szakteriilete a
kozuti kozlekedés szimulaciés modellezése valamint a jelz6lampads forgalomirdnyitas a vezérl6
berendezések automatikajatél a kozponti irdnyité szoftverekig. Kutatasait a kozlekedés- és
jarmdipar 0j trendjeinek megfelel6en az automatizalt kozlekedés és az autondm jarmdivek
figyelembe vételével folytatja. Az elért eredményeket mindig algoritmus implementacioként
is elkésziti matematikai és forgalomszimuldcids szoftverek alkalmazasaval. Tettamanti Tamas
célja az MTA doktori cim megszerzése a kovetkez6 évben, amihez a jelen palydzata is nagy
segitséget nyujthat.

Tettamanti Tamas szakmai munkajat végigkisérte mestere, Varga Istvdn, tdmogatasa. A
kutatdas mellett a mester és tanitvanya folyamatosan részt vettek ipari feladatok
megoldasaban és a szakterlilet oktatdsanak fejlesztésében. Az eddig elvégzett kutatdi,
fejleszt6i és oktatdsi munka bemutatdsa soran a palyazo részletesen bemutatta és méltatta a
,Mester” szerepét.

Egy tesztpalya kornyezetben a jelz6lampas ipari szereplék berendezései nem alkalmasak nyilt
forraskddu és rugalmas alkalmazdasra, ugyanakkor kifejezetten fontos a mesterségesen
eléallitott hibas m(ikodés kézben tartott megvaldsitdsa: az autondm jarmdvek viselkedésének
teszteléséhez elengedhetetlen az extrém esetek el6allitdsa. Ezért a kutatasi projekt alapveté
célkitlizése egy altalanos célq, rugalmas jelz6lampas forgalomiranyité rendszer tervezése és
megvaldsitasa, amely kozvetlenll alkalmazhaté a ZalaZONE Jarmdipari Tesztpdlyan. A
felvazolt kutatasi projekt szervesen illeszkedik a palydazé eddigi tevékenységéhez, mind
tudomdnyos, mind pedig a gyakorlat altal alatdmasztott jelent6s mérndki eredmények
elérésén és bemutatasan alapul.

A kiirdsnak megfelel6en a palyazat tartalmaz egy egyéves kutatdsi tervet, amelyet irdsbeli
nyilatkozattal igazoltan befogad a palydzd munkahelye, azaz a BME Kozlekedés- és
Jarmdiranyitdsi Tanszéke, mint kutatéhely. A projekt kutatas-fejlesztési célkitlizése 2022-ben,
hogy egy teljesen rugalmas irdnyitds rendszertervét elkészitse és prototipus szinten
megvaldsitsa. A palydzé negyedéves mérfoldkdvekre bontott kutatdsi tervet készitett, aminek
fébb elemei a rendszer- és funkcidtervezés, majd a programfejlesztés és ezt kovetGen egy
digitalis iker fejlesztése és végiil a teljes rendszer tesztelése.

A palydzo vallalja, hogy beszamol az egyéves kutatomunka eredményeirél és annak
kozleményeiben feltiinteti az MMA ,MICHELBERGER MESTERDI)” tadmogatasat. Ezen
tulmenden a palyazé egy nemzetkozi, impakt faktoros folydiratban megjelend és egy magyar
nyelv( publikacié megirasat, valamint nagydoktori disszertacié és benyujtasat vallalja az MTA
doktora tudomanyos cim megszerzésére.



